
Berichte aus dem Institut für
Konstruktions- und Fertigungstechnik

G
re

go
ry

 F
öl

l

Gregory Föll

Hinderniserkennung für mobile 
Arbeitsmaschinen durch Fusion  
von Radar- und Videodaten

54
Institut für Konstruktions- und Fertigungstechnik
Helmut-Schmidt-Universität
Holstenhofweg 85
22043 Hamburg

www.hsu-hh.de

H
in

de
rn

is
er

ke
nn

un
g 

fü
r m

ob
ile

 A
rb

ei
ts

m
as

ch
in

en







Shaker  Verlag
Düren  2022

Berichte aus dem Institut für Konstruktions- und
Fertigungstechnik

Band 54

Gregory Föll

Hinderniserkennung für mobile Arbeitsmaschinen
durch Fusion von Radar- und Videodaten



Bibliografische Information der Deutschen Nationalbibliothek
Die Deutsche Nationalbibliothek verzeichnet diese Publikation in der Deutschen
Nationalbibliografie; detaillierte bibliografische Daten sind im Internet über
http://dnb.d-nb.de abrufbar.

Zugl.: Hamburg, Helmut-Schmidt-Univ., Diss., 2022

Copyright  Shaker  Verlag  2022
Alle Rechte, auch das des auszugsweisen Nachdruckes, der auszugsweisen
oder vollständigen Wiedergabe, der Speicherung in Datenverarbeitungs-
anlagen und der Übersetzung, vorbehalten.

Printed in Germany.

ISBN 978-3-8440-8680-5
ISSN 1861-5260

Shaker  Verlag  GmbH  •  Am Langen Graben 15a  •  52353  Düren
Telefon:  02421 / 99 0 11 - 0   •   Telefax:  02421 / 99 0 11 - 9
Internet: www.shaker.de   •   E-Mail: info@shaker.de




























