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Vorwort

Vorwort Das vorliegende Buch ist aus dem bewihrten Umdruck zur Vorlesung ,,Regelungstechnik
I im Fachbereich Maschinenbau der Fachhochschule Trier entstanden. Aus der Weiterentwick-
lung und Diversifizierung der Studienginge resultierte der Wunsch, den Studenten iiber das ge-
wohnte Skriptmaterial hinaus eine neu strukturierte, professionelle und gut verstindliche Arbeits-
unterlage zur Verfiigung zu stellen. Das Buch enthélt in kompakter Form wesentliche Grundlagen
zum Ubertragungsverhalten von Regelkreisgliedern, Regelstrecken und Regeleinrichtungen und
geht darauf aufbauend detailliert auf die Modellbildung, die Reglereinstellung sowie die Stabilitét
von Regelkreisen ein.

Der in der Vorlesung ,,Regelungstechnik I dargebotene Stoff wird voll umfinglich behandelt,
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